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La Cuestion de Molyneux plantea si una persona recién vidente podria reconocer sélo mediante la vista
formas que antes sdlo ha experimentado mediante el tacto. A pesar de que el experimento se ha llevado al
laboratorio en varias ocasiones, los resultados siguen sin ser concluyentes. Desarrollos recientes en estudios
sobre percepcion transmodal sugieren que las representaciones visuales y tactiles estén de algtin modo
vinculadas a través de un formato representacional abstracto. En base a esta evidencia, podriamos afirmar
que la respuesta a la Cuestion de Molyneux es positiva.

La Cuestion de Molyneux (MQ, por sus
siglas en inglés) plantea si una persona recién
" vidente podria diferenciar formas tactiles
familiares (p. €j., un cubo y una esfera) sdlo
¥ con la vista. Desde sus origenes, alla por el

~ 1 afio 1688, la cuestion se ha abordado en
términos del debate entre empirismo y
racionalismo. Segun los empiristas, las ideas
sensoriales de vista 'y tacto son
inherentemente diferentes, por lo que una
persona recién vidente no podrd reconocer
formas previamente percibidas mediante el
tacto (Locke, 1694). Los racionalistas, en
cambio, apelan a algun tipo de nativismo
respecto de los mecanismos de adquisicion
conceptual y afirman que las personas son
capaces de construir imaginativamente una
representacion visual a partir de su
experiencia tactil previa (Leibniz, 1760).

(cc) Sergio Cervero - imagen creada con Designer. Mas_ alla de disputas filosoficas, el
experimento se ha tratado de llevar al
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laboratorio en numerosas ocasiones. Cheselden (1728) realiz6 por primera vez una operacion de cataratas a
una persona ciega de nacimiento y comprobo que era incapaz de reconocer visualmente objetos que le eran
familiares a través del tacto. Mas recientemente, Held et al. (2011) examinaron a cinco pacientes después de
una cirugia de cataratas que elimind su ceguera congénita y tampoco observaron ninguna transferencia del
dominio tactil al dominio visual. A tenor de los primeros resultados obtenidos en el laboratorio, todo sugeria
que la respuesta a la MQ debia ser negativa.

Estudios mas recientes sobre reconocimiento transmodal de objetos podrian, sin embargo, ofrecer una
respuesta diferente a la cuestion planteada por Molyneux. El reconocimiento transmodal de objetos se define
como la capacidad de reconocer un objeto previamente inspeccionado en una modalidad (p. €j., el tacto) a
través de una segunda modalidad (p. €j., la vision), sin entrenamiento previo en la segunda modalidad.
Aunque en sentido estricto estos estudios no ponen a prueba la MQ (lo que requeriria que los sujetos fueran
ciegos de nacimiento y nunca hubieran tenido experiencias transmodales), si que nos permiten comprobar
como la informacion proveniente de las diferentes modalidades sensoriales es modulada e integrada entre si
para capturar la interpretacion mas adecuada de las representaciones perceptivas. La cuestion es: ¢es
posible reconocer de forma transmodal objetos que nunca se han experimentado transmodalmente?

Un modo en el que esto podria suceder es que hubiera algun tipo de mecanismo que almacenara la
informacion sobre los objetos amodalmente, esto es, en un formato representacional que codifique la
informacion en forma de categorias abstractas y al que se pueda acceder flexiblemente a través de los
sentidos. Se trataria de un mecanismo que almacenara la informacion en un formato comun independiente
del formato en el que se ha procesado su entrada, y que a su vez permitiera al sistema recuperar dicha
informacion a través de cualquier modalidad sensorial capaz de decodificarla. Si tal mecanismo existe,
entonces podriamos admitir que un sujeto recién vidente podria recuperar visualmente informacién que ha
sido procesada hasta ese momento sélo mediante la modalidad tactil.

Varios estudios en el ambito de la robdtica y la experimentacion con animales parecen sugerir la existencia
de tal mecanismo. Falco et al. (2019), por ejemplo, entrenaron a un algoritmo clasificador utilizando datos
visuales almacenados desde una camara para reconocer objetos solo con datos tactiles, sin informacién tactil
previa (aunque esto representa el escenario opuesto a la MQ, es de esperar que el mismo mecanismo que
transmite la informacion visual a la tactil sea el que transmite la informacion tactil a la visual). El clasificador
pudo aprender a resolver esta tarea gracias a un espacio comun entre las modalidades basado en
descriptores: simbolos abstractos (palabras o rasgos caracteristicos) que recopilan atributos de los elementos
y los almacenan en bases de datos que permiten al sistema reconocer objetos en funcion de los datos
recopilados. Asi, el sistema puede reconocer objetos en cualquier modalidad sensorial al hacer coincidir la
informacion ingresada por los sensores con los descriptores almacenados en las bases de datos.

La otra linea de evidencia proviene de la experimentacion con animales. Versace et al. (2024), por ejemplo,
expusieron a polluelos recién nacidos en la oscuridad a estimulos tactiles diferentes, e inmediatamente
después los expusieron a una tarea de reconocimiento visual. Durante su primera experiencia con luz, los
polluelos se acercaron significativamente méas al estimulo visual que correspondia con el estimulo tactil
previamente experimentado. Asimismo, Solvi et al. (2020) entrenaron abejas en la oscuridad a discriminar
entre esferas y cubos, para luego probar su capacidad de discriminacion visual para los mismos objetos que
solo podian verse (a la luz) a través de una barrera transparente. Las abejas mostraron preferencia por
objetos que previamente habian sido recompensados en la oscuridad. Los investigadores concluyen que las
abejas son capaces de reconocer objetos en distintas modalidades, con independencia de las entradas
sensoriales recibidas, es decir, las abejas muestran un tipo de integracion de informacion que requiere una
representacion interna independiente de la modalidad.

Asi las cosas, se abre una nueva via para reconsiderar la MQ. Dado que los estudios en reconocimiento
transmodal de objetos muestran la existencia de un espacio comun en el que se almacena amodalmente la
informacion proveniente de los sentidos, podria resultar conveniente abordar el estudio de la MQ desde esta
nueva perspectiva.
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